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历史性的“再出发”
——从首创到领跑的跨越

全球科技目光再次聚焦北
京。4月19日7时30分，北京经
开区通明湖畔，100多个人形机
器人与1万多名人类跑者同站在
一条起跑线前，静候发令枪响。

“砰！”枪声响起，全场瞬间沸
腾。红黑色的机器人“闪电”率先
出发，它身高169厘米、外形酷似

“机甲风”，起跑就是疾驰。随后，
各参赛队按排位成绩依次起跑，
赛道两旁呐喊声此起彼伏。时隔
一年再看这场“人机半马”，最直
观的感受就是：进步，远超预期。

——参赛队数量，“井喷式”
翻了5倍。从去年的20支扩充到
今年的百余支。既有国内知名企
业、高校院所，也有二次开发者，
还有首次亮相的5支国际赛队，
竞争格局更加多元。

——赛道变得更难。主办方
介绍，此次比赛设计融合平地、坡
道、弯道、狭窄路段等10余种地
形，设置最大8%上坡、6%下坡及
累计100米爬升，考验机器人动
力控制与能源管理效率。

挑战比比皆是，与此同时，机
器人肉眼可见地变强了。

本次比赛，机器人冠军赛队
50分26秒的完赛时间，已超过目
前人类精英运动员的最高水平，
较去年2小时40分42秒的机器
人冠军成绩大幅提升。

“备赛更加充分，很多机器人
用上更大功率电机、更强大散热
设计、更可靠自研肢体关节，在奔
跑姿态、风阻上下足功夫，不少机
器人峰值扭矩大幅提升，专为跑
马而生，爆发力极强。”荣耀赛队
相关负责人说。

面向创新的“马拉松”
——共生共融的新图景

此次比赛中，有一幕令人印
象深刻：机器人跑马赛道正好经
过南海子公园麋鹿苑，麋鹿悠闲
觅食、抬头张望，机器人从一旁奔
跑而过，观众则为人类跑者和机
器人选手一同加油喝彩。那一
刻，人、机、自然和谐共生的画面
悄然定格。

这一幕，正是对“人机共跑”
的生动诠释。未来的世界，将是
一个人机共生的世界。

人类将与人工智能、机器人
等智能系统从“工具关系”转向深
度协同、能力互补、价值共创，机
器人将成为人类的智能伙伴和能
力延伸。

记者注意到，还有一场机器
人勇士挑战赛在人机共跑半马
赛事期间举办。

主办方专门搭建场景，让机
器狗完成爬坡、跳跃，在管道中
穿梭，人形机器人灵活避开摆动
障碍、侧身通过狭窄路段……在
自然灾害应急救援任务中，体型、
体能、身体素质独具优势的机器
人可以帮助人类完成很多“不可
能的任务”，也在无形中为救援人
员提供更多安全保障。

除了前沿赛事场景，机器人
也正加速走进民生服务一线。展
望未来，当机器人从实验室迈向
户外场景、走进人类视野、融入自
然生活，它们也将从“炫技展示”
逐步走向“价值交付”，拥抱与人
类协作的广阔空间。

这场半程马拉松，跑出来的
不仅是技术新突破，更是科技温
度与产业未来交织而成的无限可
能。 据新华社电

50分26秒！“闪电”夺冠
超过人类男子半马纪录，创造人机竞速新历史

“50分26秒完赛！”昨日，随着主办方公布成绩，在2026北京亦庄半程马拉松暨人形机器人半程马拉松赛事中，深圳荣耀智慧科

技开发有限公司齐天大圣队的“闪电”机器人以50分26秒的净时成绩夺冠，超过57分20秒的人类男子半马纪录，创造人机竞速新

历史。人形机器人自主奔跑、超越纪录的底气从何而来？这场极限赛事将如何撬动产业跃升？面向未来，机器人又将奔向何方？

武汉晚报讯（记者柯丽芬）4
月 19日，2026北京亦庄机器人
马拉松赛场上，一支来自武汉的
团队——朗毅机器人公司的“夜
航星”队，以“零失误、无摔倒、全
自主”的精彩表现，跑完半程马拉
松，耗时两个多小时。

这支队伍的机器人小伙伴，
赛前换上了一双新运动鞋。完赛
后，左脚的鞋底几乎已被磨穿。

“这是我们第一次参加这样
长距离的比赛，赛前受户外条件
限制，机器人最长只跑过几公
里。”朗毅公司创始人杨鸿城坦
言，大家心里其实“有点没底”。

这个平均年龄不到30岁的
工程师团队，已在北京出差两个
多月，在严寒的冬日里连续开展
户外测试，不断提升机器人在开
放场景自主奔跑的能力，终于把
烈性野马驯成千里宝驹。

赛前一夜，杨鸿城和公司联
合创始人岳峥嵘还在陪跑机器
人，团队历经几个月全面准备和
艰苦调试，熬过无数通宵。

19日凌晨4：00，所有参赛团
队开始向起跑点集结。7:30，比
赛正式鸣枪。

中午12：00，记者在停车场
找到正在搬运机器人的杨鸿城，
刚过而立之年的他，160斤重的

“硅基战士”让他全身汗湿。他婉
拒了录像和拍照：“连续熬通宵，
太累了，形象不好！”

比赛当天，北京天气闷热，电
机发热严重，空气中的飞絮也对
雷达造成干扰。但经过团队多次
优化，“夜航星”展现出高度稳定

性，顺利完赛。
据组委会宣布，本次总共

102支赛队，完赛队伍47支，其
中，以自主导航方式完赛的赛队
18支，以遥控方式完赛的赛队29
支，完赛率超45%。

比赛前夕，团队开源全球首
个人形机器人马拉松全栈导航系
统——Marathongo，代 码、方
案、经验，全部公开。开源链接短
短4天获得5000多个转发，本次
半马16支参赛队已经在使用这
一系统，60多支参赛队伍点赞关
注。

杨鸿城欣慰地说，这次比赛
完整验证了他们自主研发的机器
人“导航大脑”系统的可靠性。

“很多高校和中小团队之前
没有这个能力，开源后他们就能
从零开始，拥有全自主完成比赛
的能力。”他预计，明年全自主完
赛的队伍数量可能跃升至五六十
支，甚至上百支。

本次半马荣耀团队的“闪电”
机器人包揽前三名，表现亮眼。
杨鸿城表示敬佩：“他们做了整整
一年，200多人的团队，投入很
大。把做手机和电脑时积累的硬
件能力、精益求精的精神，成功迁
移到了人形机器人领域。”

展望未来，杨鸿城表示，朗毅
将继续专注于将人形机器人技术
落地到真实行业场景中。“这次半
马比赛，为机器人未来的户外巡
逻、长距离作业等应用，打下了坚
实的技术基础。近三年来，具身
赛道发展非常快，我们希望每年
都能上一个新台阶。”

武汉“夜航星”亮相北京人形机器人半马

零摔倒零失误精彩完赛

武汉朗毅机器人公司的“夜航星”队在比赛中。 特派记者陈亮 摄4月19日，人形机器人选手“闪电”（前）在比赛中冲线。 新华社发


